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Sko af hajskind tar robotter til at sta fast

Danske forskere har fundet svaret pa, hvordan man kan fa robotter til at ga op ad en stejl skraning:
Man giver dem sko af hajskind. Det nye fund kan potentielt inspirere til bedre sko til mennesker med
gangbesveer.

Hajskindets unikke modstandsdygtighed ggr, at robotten kan ga op til fire gange hurtigere op ad skraningen. Disse robotter kan hjeelpe
med at finde overlevende i murbrokker efter jordskeelv. (Video: SDU)
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Gaende robotter har svaert ved at sta fast, nar de skal ga pa ujaevne overflader eller op ad en stejl skraning.
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Men nu har forskere fra Syddansk Universitet (SDU) i samarbejde med forskere fra University of Kiel i Tyskland i et nyt studie vist, at
hajskind er det perfekte materiale til at Igse problemet.

Skindet fra sildehajer bestar nemlig af et sakaldt anisotropisk materiale, altsa et materiale med modsatrettede fysiske egenskaber.

»Hajskind er daekket af skra raekker af sma 'teender’, hvilket gar, at det er glat, ndr man stryger handen med taeenderne, men fgles som
sandpapir, ndr man stryger mod,« forklarer hovedforfatter af studiet Poramate Manoonpong, der er lektor pa SDU Embodied Systems for
Robotics and Learning.

L/AS OGSA: Fremtidens robot er inspireret af blaeksprutter

Finder overlevende efter jordskeelv

Forskernes seksbenede kakerlak-inspirerede robot kan saledes svinge sine fedder frem uden modstand, mens den gar op ad en stejl
skraning, men samtidig sta fast og undga at glide bagleens.

Hajskindet gar, at robotten bruger 50 procent mindre energi.

»Hajskindet giver os billige og effektive robotter, der kan bevage sig pa meget komplekst terraen, hvor de for eksempel ved katastrofer
som jordskaelv kan lede efter overlevende i murbrokker,« siger Poramate Manoonpong.
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Med sko fra en sildehaj kan denne krybdyrs-inspirerede robot komme hurtigt frem i omrader med meget ujaevnt terreen. (Foto: SDU)

Hajskindet kan hjeelpe gangbesvaerede eldre
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Ifelge David Johan Christensen, der er lektor pa Institut for Elektroteknologi pa DTU, er det utroligt interessant at kombinere elementer
fra den biologiske og teknologiske verden. Han har ikke selv vaeret involveret i studiet, men han forsker selv i robotter og har aldrig fer set
nogen, der har brugt hajskind.

»Robotter er maskiner, som kan meget, men dyr og mennesker kan meget mere. Vi kan reparere os selv, hvis vi gar i stykker, og vi kan
lere af vores erfaringer. Hvis vi er i stand til at forsta og genskabe principper fra dyrene, kan de bruges til at lave bedre maskiner og
robotter,« siger han.

Og maske kan hajskindet ogsa hjaelpe gangbesvaerede mennesker. Poramate Manoonpong forklarer, at materialet kan bruges til nye
typer sko til mennesker med dropfod og @ldre, der har problemer med at lgfte fedderne og sta fast.

LAS OGSA: Robotteknologi: Nyt samlesaet gor det nemt at bygge gdende robotter

Prover at skabe kunstigt hajskind

Der er dog et lille problem: Hajskind gar nemt i stykker. Den robot, de danske og tyske forskere har skabt, kan kun ga omkring ti gange op
ad den stejle skraning, fer teenderne i materialet slides op.

»Derfor forsgger vi nu at fremstille et kunstigt materiale, der har de samme egenskaber som hajskindet. Vi kan ikke genskabe hajskindets
utroligt steerke teender, men vi er lykkedes med at skabe de fgrste prototyper af et silikone-materiale med en lignende overfladestruktur,«
siger Poramate Manoonpong.

De har sdledes skabt et materiale, der pa overfladen skaber friktion i én retning og ikke i
anden, men arbejder stadig pa at gere denne friktion lige sa steerk som hajskindets.

»Det er sandsynligt, at kunstigt hajskind vil kunne bruges i andre sammenhange som for
eksempel i sko til eeldre, men kun hvis det gares slidstaerkt nok, og det er hajskind som
udgangspunkt ikke,« understreger David Johan Christensen.

Her ses hajskindets 'teender’ helt taet

LAS OGSA: Forskere 3D-printer kunstigt hajskind pa. Hajskind blev tidligere brugt af
fiskere for at sta bedre fast pa et glat
daek og som beklaedning pa et

»En meget spaendende og kreativ anvendelse« svaerd for at sikre et fast greb. (Foto:

Jakob Stoustrup, der er professor pa Institut for Elektroniske Systemer pa Aalborg Universitet SDU)

og heller ikke har vaeret involveret i studiet, er positivt stemt over det nye studie.

»Der er tale om en meget spaendende og kreativ anvendelse af biomimetik til lasning af en konkret udfordring inden for robotik. Det er
ikke sikkert, at ideen i sig selv vil revolutionere udviklingen af mobile robotter, men det kan vaere en af de mindre teknologiske
innovationer, der i selskab med andre kan bevage sig hen imod spandende nye anvendelser,« siger han og fortsaetter:

»ldeen, der er omtalt i artiklen, har bestemt et sddan potentiale, hvis de praktiske udfordringer kan overvindes.«

LAS OGSA: Lille robot kan klatre som en gekko

Kilder
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'Enhanced Locomotion Efficiency of a Bio-inspired Walking Robot using Contact Surfaces with Frictional Anisotropy', Scientific
Reports (2016), doi: 10.1038/srep39455
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