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วันที่ 30 ตุลาคม 2551 เวลา 00:00 น. | จํานวนผูอาน 663 คน ผูโหวต 1 คน

คะแนนขาว 

ขนาดตัวอักษร ก ก ก

นักวิจัยไทยจากเยอรมนีสรางหุนยนตเดินดวยขา

โครงการสมองไหลกลับ สํานักงานพัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ (สวทช.)  ไดจัดการบรรยายพิเศษในหัวขอ  Walking

Machine Technology: Towards Versatile, Adaptive, Autonomous Systems โดย ดร.ปรเมษฐ มนูญพงศ 

นักวิชาการไทยที่มีช่ือเสียงดานหุนยนตเดินดวยขา จากประเทศเยอรมนี  

     

ดร.ปรเมษฐ   กลาววา ส่ิงมีชีวิตที่ฉลาดที่สุดคือ มนุษย รวมไปถึงสัตวและแมลงตางๆ 

ดังนั้นการที่จะสรางหุนยนตเดินดวยขาที่มีความเฉลียวฉลาด หรือมีการเรียนรูไดอยางมีประสิทธิภาพ

จึงควรนาํหลักการทํางานของสิ่งมีชีวิตมาประยุกตใช  ซ่ึงตัวอยางของหุนยนต 6 ขา ที่พัฒนาขึ้นนี้ 

ไดศึกษาโครงสรางและหนาที่การทํางานในสวนตางๆ (Biomechanic) ของแมลงสาบ

เพื่อนํามาออกแบบตัวหุนยนตใหมีลักษณะคลายแมลงสาบ  คือมี 6 ขา  แตละขาจะประกอบดวยขอตอ 3 ขอ 

สวนหัวกับลําตัวสวนลางมีขอตอชวยใหเกิดการเคล่ือนที่ในแนวราบและชวยใหปนปายขามส่ิงกีดขวางได 

ติดเซ็นเซอรที่ใชในการตรวจจับแสง  เสียง  ส่ิงกีดขวาง ลม  ตรวจจับวัตถุที่เขาใกล และตรวจจับการเคลื่อนไหวของลําตัว 

       

โดยทั้งหมดจะทํางานผานการควบคุมของพีดีเอ 

       

หุนยนตไมเพียงมีรูปรางคลายแมลงสาบ แตยังมีพฤติกรรมและระบบควบคุมการทํางานที่จําลองมาจากโครงขายประสาทของสิ่งมีชีวิต 

(Neural Control)  เรียกวา โครงขายประสาทเทียม ซ่ึงในหุนยนต 6 ขา

จะมีหลักการทํางานคลายแมลงสาบซ่ึงมีเซลลประสาทสวนกลางที่อยูบริเวณกลางลําตัว (Central Pattern Generator)

ทําหนาที่เปนตัวสรางสัญญาณการเคลื่อนไหวขาโดยอัตโนมัติ

และใชสัญญาณที่ตรวจจับไดจากเซ็นเซอรตางๆสงเขาสูโครงขายประสาทเทยีมเพื่อประมวลผลเพื่อเปล่ียนพฤติกรรมการเดินในรูปแบบตางๆ

ทําใหหุนยนตสามารถเปลี่ยนพฤติกรรมเพื่อตอบสนองจากสิ่งที่รับรูไดทันที  หุนยนต 6 ขาตัวนี้ จึงสามารถเดินหลบหลีกส่ิงกีดขวาง 

ปนขามส่ิงกีดขวาง  เดินไปตามทิศทางของแสงไดดวยตนเอง

       

หุนยนตจะเดินเร็วขึ้นเม่ือมีลมผานเซ็นเซอรตรวจจับลมที่บริเวณกน

คลายแมลงสาบที่ว่ิงหนีเร็วมากเม่ือศัตรูเขามาทางดานหลังเนื่องจากมีประสาทสัมผัสตรวจจับลมเชนกัน

นอกจากนี้หากมีการเปล่ียนตัวแปรบางตัวที่โครงขายประสาทเทียมจะทําใหเกิดสัญญาณแบบสุม หรือไมแนนอน

ทําใหหุนยนตนําขาขึ้นจากหลุมไดเองในกรณีที่ตกหลุม  โดยที่ไมไดมีการโปรแกรมไวลวงหนา

ดร.ปรเมษฐ กลาววา  นอกจากหุนยนตคลายสัตวแลว ทีมวิจัยยังไดพัฒนาหุนยนต  2 ขา ที่เรียกวา “รันบอท (Runbot)” เปนหุนยนต  2

มิติ  มีคานรองรับดานขาง ประกอบดวยมอเตอรควบคุม 5  ตัว ไดแก  มอเตอรควบคุมการเคล่ือนไหวสวนบน 1 ตัว 

มอเตอรที่ควบคุมการเคล่ือนไหวของสะโพก 2 ตัว และมอเตอรควบคุมการแกวงของหัวเขาอีก 2 ตัว 

สวนเทามีการออกแบบใหเปนสวนโคง  ยังมีเซ็นเซอรวัดความหนวง 

เซ็นเซอรตรวจจับพื้นเอียงเพื่อสรางใหเกิดการเรียนรูในการเดินบนพื้นที่ตางระดับดวย  

สวนระบบควบคุมจะใชโครงขายประสาทเทียมโดยเปนการสรางสัญญาณผานเซ็นเซอรเพื่อกระตุนการทํางานของขอตอตางๆ

และใชเซ็นเซอรตรวจจับองศาของหัวเขา เปนตน โดยขณะนี้รันบอทเปนหุนยนต 2 ขา ที่เดินเร็วที่สุดในโลกเม่ือเทียบกับขนาดตัว

โดยเดินไดที่ความเร็ว 80 เซนติเมตรตอวินาที  และมีจุดเดนเม่ือเทียบกับหุนยนตอาซิโม คือ เวลากาวเดินขามีลักษณะเหยียดตรงคลายคน

ใชพลังงานนอย ระบบควบคุมไมซับซอน ขณะที่หุนยนตอาซิโมเวลากาวเดิน เทาจะงอขนานกับพื้น

และมอเตอรตองทํางานตลอดเวลาใชพลังงานมาก     

 ประโยชนของการพัฒนาเทคโนโลยีหุนยนตเดินดวยขา  จะนํามาชวยพัฒนางานวิจัยและการศึกษาในประเทศไทยในอนาคตได 3 สวน

ดวยกันคือ  การนําองคความรูพื้นฐานการเดินของคนมาใชพัฒนาขาเทียมที่มีความเฉลียวฉลาดที่ไมเพียงแคเดินเทานั้น

แตยังสามารถวิ่งและเลนกีฬาสําหรับคนพกิารไดดวยโดยเสียคาใชจายในราคาที่เหมาะสม   นําเทคโนโลยีหุนยนตเดินดวยขาคลายสัตว

นํามาใชเปนตนแบบในการเรียนการสอนใหกับนักเรียนที่สนใจศึกษาดานหุนยนต รวมถึงชีววิทยาเพื่อดูกลไกการเคลื่อนไหวของสิ่งมีชีวิต

และ สรางศูนยการเรียนรูเกี่ยวกับระบบโครงขายประสาท เพื่อปูพื้นฐานความรู

           

  

วันอาทิตยที่ 9 พฤศจิกายน พ.ศ. 2551 เวลา 17:32 น.
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ความเขาใจการทํางานของระบบประสาทในสิ่งมีชีวิตในรูปแบบที่งายมากขึ้น

กฎระเบียบการแสดงความคิดเห็น 

ทุกความคิดเห็นจะขึ้นแสดงโดยอัตโนมัติทันทีที่ไดรับขอมูล

ไมอนุญาตใหใชคําหยาบ การดูถูก เสียดสี นินทาวาราย สรางความแตกแยก ไมเหมาะสม

ไมอนุญาตใหมีการโฆษณาสินคาใด ๆ ทั้งส้ิน ทั้งทางตรงและทางออม

ทุกขอความไมควรดูถูก ลบหลูตอองคกรตาง ๆ ทั้งในสวนของเอกชน และทางราชการ

ควรใหความเคารพตอสถาบันชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย กอนจะแสดงความคิดเห็นใด ๆ

ทุก ๆ ความคิดเห็นเปนขอความที่ทางผูเขาเยี่ยมชมเขามารวมแสดงออกในเว็บไซต ทาง ทีมงานเดลินิวสเว็บไมมีสวนเกี่ยวของใด ๆ ทั้งส้ิน และไมสามารถนําไปอา

เดลินิวสเว็บขอสงวนสิทธิ์ในการลบความคิดเห็นที่ไมเหมาะสมไดทันที โดยไมตองมีการช้ี แจงเหตุผลใด ๆ ตอเจาของความคิดเห็นนั้นทั้งส้ิน

ทั้งนี้ ผูเขารวมแสดงความคิดเห็นสามารถรวมกันตรวจสอบขอความที่ไมเหมาะสมได ดวย การตกปุม "แจงลบ" ซ่ึงทันทีที่ทางทีมงานไดรับการแจงลบครบ 5 ครั้ง จ

สมาชิก คลิกที่น้ี เพื่อเขาสูระบบ

แสดงหนาที่ 1 จากทั้งหมด 1 หนา, จํานวนความคิดเห็นทั้งหมด 0 ความคิดเห็น
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