
หองสมุด 
ขอมูลดานดานเทคโนโลยี 
สรางหุนยนตเดินดวยขา....ชวยคนพิการ 

โครงการสมองไหลกลับ สํานักงาน
พัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี
แหงชาติ (สวทช.) ไดจัดการ
บรรยายพิเศษในหัวขอ Walking 
Machine Technology: 
Towards Versatile, 
Adaptive, Autonomous 
Systems โดย ดร.ปรเมษฐ มนู
ญพงศ นักวิชาการไทยที่มีช่ือเสียง
ดานหุนยนตเดินดวยขา จาก
ประเทศเยอรมนี 

ดร.ปรเมษฐ กลาววา สิ่งมีชีวิตที่
ฉลาดที่สุดคือ มนุษย รวมไปถึง
สัตวและแมลงตางๆ ดังนั้น การที่
จะสรางหุนยนตเดินดวยขาที่มี
ความเฉลียวฉลาด หรือมีการเรียน
รูไดอยางมีประสิทธิภาพ จึงควรนําหลักการทํางานของสิ่งมีชีวิตมาประยุกตใช ซึ่งตัวอยางของหุนยนต ๖ ขา 
ที่พัฒนาข้ึนนี้ ไดศึกษาโครงสรางและหนาที่การทํางานในสวนตางๆ (Biomechanic) ของแมลงสาบ เพื่อ
นํามาออกแบบตัวหุนยนตใหมีลักษณะคลายแมลงสาบ นอกจากหุนยนตคลายสัตวแลว ทีมวิจัยยังไดพัฒนา
หุนยนต ๒ ขา ที่เรียกวา “รันบอท (Runbot)” เปนหุนยนต ๒ มิติ มีคานรองรับดานขาง ประกอบดวย
มอเตอรควบคุม ๕ ตัว ไดแก มอเตอรควบคุมการเคลื่อนไหวสวนบน ๑ ตัว มอเตอรที่ควบคุมการเคลื่อน
ไหวของสะโพก ๒ ตัว และมอเตอรควบคุมการแกวงของหัวเขาอีก ๒ ตัว สวนเทามีการออกแบบใหเปนสวน
โคง ยังมีเซ็นเซอรวัดความหนวง เซ็นเซอรตรวจจับพื้นเอียงเพื่อสรางใหเกิดการเรียนรูในการเดินบนพื้นที่
ตางระดับดวย สวนระบบควบคุมจะใชโครงขายประสาทเทียมโดยเปนการสรางสัญญาณผานเซ็นเซอร เพ่ือ
กระตุนการทํางานของขอตอตางๆ และใชเซ็นเซอรตรวจจับองศาของหัวเขา เปนตน โดยขณะนี้รันบอทเปน
หุนยนต ๒ ขา ที่เดินเร็วที่สุดในโลกเมื่อเทียบกับขนาดตัว โดยเดินไดที่ความเร็ว ๘๐ เซนติเมตรตอวินาที 
และมีจุดเดนเมื่อเทียบกับหุนยนตอาซิโม คือ เวลากาวเดินขามีลักษณะเหยียดตรงคลายคน ใชพลังงานนอย 
ระบบควบคุมไมซับซอน ขณะที่หุนยนตอาซิโมเวลากาวเดิน เทาจะงอขนานกับพื้น และมอเตอรตองทํางาน
ตลอดเวลาใชพลังงานมาก 

ประโยชนของการพัฒนาเทคโนโลยีหุนยนตเดินดวยขา จะนํามาชวยพัฒนางานวิจัยและการศึกษาใน
ประเทศไทยในอนาคตได ๓ สวน ดวยกันคือ การนําองคความรูพื้นฐานการเดินของคนมาใชพัฒนาขาเทียม
ที่มีความเฉลียวฉลาดที่ไมเพียงแคเดินเทานั้น แตยังสามารถวิ่งและเลนกีฬาสําหรับคนพิการไดดวยโดยเสีย
คาใชจายในราคาที่เหมาะสม นําเทคโนโลยีหุนยนตเดินดวยขาคลายสัตว นํามาใชเปนตนแบบในการเรียน
การสอนใหกับนักเรียนที่สนใจศึกษาดานหุนยนต รวมถึงชีววิทยาเพื่อดูกลไกการเคลื่อนไหวของสิ่งมีชีวิต 
และ สรางศูนยการเรียนรูเกี่ยวกับระบบโครงขายประสาท เพ่ือปูพ้ืนฐานความรู ความเขาใจการทํางานของ
ระบบประสาทในสิ่งมีชีวิตในรูปแบบที่งายมากข้ึน(เดลินิวสออนไลน ๓๐ ตค. ๒๕๕๑ ) 
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