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นักวิชาการไทยสราง “หุนยนตเดินดวยขาสมองกล 
เรียนรูไดเหมือนสิ่งมีชีวิต” 
โดย ASTVผูจัดการออนไลน 27 ตุลาคม 2551 18:30 น.

 

 

คลิกที่ภาพเพื่อดูขนาดใหญขึ้น

ดร.ปรเมษฐ มนูญพงศ 

การศึกษาโครงสรางและหนาที่

โครงการสมองไหลกลับ สํานักงาน
พัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหง
ชาติ (สวทช.) ไดจัดการบรรยายพิเศษ
ในหัวขอ Walking Machine 
Technology: Towards Versatile, 
Adaptive, Autonomous Systems 
โดย ดร.ปรเมษฐ มนูญพงศ นักวิชาการ
ไทยที่มีชื่อเสียงดานหุนยนตเดินดวยขา 
จากประเทศเยอรมนี ผูที่นํากลไกการทํา
งานของสิ่งมีชีวิตมาใชพัฒนาหุนยนต
เดินดวยขาสมองกล ที่มีระบบควบคุม สั่ง
การ ปรับเปลี่ยนพฤติกรรมการเดิน เพื่อ
หลบหลีกสิ่งกีดขวาง ทั้งยังสามารถเรียน
รูเดินหนีศัตรูที่มาเขาใกลดวยตนเองได
สําเร็จ 
        
       ดร.ปรเมษฐ มนูญพงศ กลาววา สิ่งมี
ชีวิตที่ฉลาดที่สุดคือ มนุษย รวมไปถึงสตัว
และแมลงตางๆ ดังนั้นการที่จะสรางหุนยนต
เดินดวยขาที่มีความเฉลียวฉลาด หรือมีการ
เรียนรูไดอยางมีประสิทธิภาพ จึงควรนําหลัก
การทํางานของสิ่งมีชีวิตมาประยุกตใช ซึ่ง
ตัวอยางของหุนยนต 6 ขา ที่พัฒนาขึ้นนี้ ได
มีการศึกษาโครงสรางและหนาที่การทํางาน
ในสวนตางๆ (Biomechanic) ของแมลงสาบ 
เพื่อนํามาออกแบบตัวหุนยนตใหมีลักษณะ
คลายแมลงสาบ คือมี 6 ขา 
        
       แตละขาจะประกอบดวยขอตอ 3 ขอ 
สวนหัวกับลําตัวสวนลางมีขอตอชวยใหเกิด
การเคลื่อนที่ในแนวราบและชวยใหปนปาย

5 อันดับขาวยอดนิยมของหมวด

กินเนสสบันทึก “ขาวไทย” ไดสงออ
โลก
นารักนาชัง! ลีเมอรนอยเกิดใหมในส
หอม
"วิลิต เตชะไพบูลย" เชื่อชาวนาเลิกจ
อินทรีย-ปลอดจีเอ็มโอ
วาว!! ในที่สุดก็ไดเห็น “วงแหวนแหง
นาสงสัย "ซัลโมเนลลา" เชื้อทองรว
เนยถั่วไดไง?

เครื่องมือจัดการเว็บ

สงบทความนี้ตอ

พิมพหนานี้

ขาวที่มีผูสงมากที่สุด

แสดงความคิดเห็นผานเว็บบอรด
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ของแมลงสาบเพื่อนํามาออก
แบบหุนยนต 6 ขา 

หุนยนตเดินดวยขาที่นัก
วิชาการพัฒนาขึ้น 4 ขา 6 ขา 

และ 2 ขา 

หุนยนต 6 ขา 

หุนยนต 2 ขา (Runbot) 

ขามสิ่งกีดขวางได นอกจากนี้ยังมีการติด
เซ็นเซอรตางๆ เชน เซ็นเซอรที่ใชในการ
ตรวจจับแสง ตรวจจับเสียง ตรวจจับสิ่งกีด
ขวาง ตรวจจับลม ตรวจจับวัตถุที่เขาใกล 
และตรวจจับการเคลื่อนไหวของลําตัว เปน
ตน โดยทั้งหมดจะทํางานผานการควบคุม
ของพีดีเอ (Personal Digital Assistant : 
PDA) 
        
       “ หุนยนตไมเพียงมีรูปรางคลายแมลง
สาบ แตยังมีพฤติกรรมและระบบควบคุมการ
ทํางานที่จําลองมาจากโครงขายประสาทของ
สิ่งมีชีวิต (Neural Control) เรียกวา โครง
ขายประสาทเทียม ซึ่งในหุนยนต 6 ขา จะมี
หลักการทํางานคลายแมลงสาบซึ่งมีเซลล
ประสาทสวนกลางที่อยูบริเวณกลางลําตัว 
(Central Pattern Generator) ทําหนาที่เปน
ตัวสรางสัญญาณการเคลื่อนไหวขาโดย
อัตโนมัติ และใชสัญญาณที่ตรวจจับไดจาก
เซ็นเซอรตางๆสงเขาสูโครงขายประสาท
เทียมเพื่อประมวลผลเพื่อเปลี่ยนพฤติกรรม
การเดินในรูปแบบตางๆ ทําใหหุนยนต
สามารถเปลี่ยนพฤติกรรมเพื่อตอบสนองจาก
สิ่งที่รับรูไดทันที หุนยนต 6 ขาตัวนี้ จึง
สามารถเดินหลบหลีกสิ่งกดีขวาง ปนขามสิ่ง
กีดขวาง เดินไปตามทิศทางของแสงไดดวย
ตนเอง" 
        
       "อีกทั้งหุนยนตจะเดินเร็วขึ้นเม่ือมีลม
ผานเซ็นเซอรตรวจจับลมที่บริเวณกน คลาย
แมลงสาบที่วิ่งหนีเร็วมากเมื่อศัตรูเขามาทาง
ดานหลังเนื่องจากมีประสาทสัมผัสตรวจจับ
ลมเชนกัน นอกจากนี้หากมีการเปลี่ยนตัวแปร
บางตัวที่โครงขายประสาทเทียมจะทําใหเกิด
สัญญาณแบบสุม หรือไมแนนอน ทําใหหุน
ยนตนําขาขึ้นจากหลุมไดเองในกรณีที่ตก
หลุม โดยท่ีไมไดมีการโปรแกรมไวลวงหนา 
นอกจากนี้ขอดีของการใชโครงขายประสาท
เทียม ยังสามารถสอนใหหุนยนตเกิดการเรียน
รูไดเชนเดียวกับระบบประสาทของสิ่งมีชีวิต 
ซ่ึงทีมวิจัยไดทดลองสรางพฤติกรรมการเรียน
รูคลายการเดินหนีศัตรูใหหุนยนตต้ังแตไดยิน
เสียงโดยที่วัตถุยังไมเขามาใกลไดสําเร็จอีก
ดวย” 
        
       ดร.ปรเมษฐ กลาววา นอกจากหุนยนต
คลายสัตวแลว ทีมวิจัยยังไดพัฒนาหุนยนต 2 
ขา ที่เรียกวา “รันบอท (Runbot)” เปนหุน
ยนต 2 มิติ มีคานรองรับดานขาง ประกอบ
ดวยมอเตอรควบคุม 5 ตัว ไดแก มอเตอร
ควบคุมการเคลื่อนไหวสวนบน 1 ตัว มอเตอร
ที่ควบคุมการเคลื่อนไหวของสะโพก 2 ตัว 
และมอเตอรควบคุมการแกวงของหัวเขาอีก 2 
ตัว สวนเทามีการออกแบบใหเปนสวนโคง 
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นอกจากนี้ยังมีเซ็นเซอรวัดความหนวง 
เซ็นเซอรตรวจจับพื้นเอียงเพื่อสรางใหเกิด
การเรียนรูในการเดินบนพื้นที่ตางระดับดวย 
        
       สวนระบบควบคุมจะใชโครงขาย
ประสาทเทียมโดยเปนการสรางสัญญาณผาน
เซ็นเซอรเพื่อกระตุนการทํางานของขอตอ
ตางๆ และใชเซ็นเซอรตรวจจับองศาของหัว
เขา เปนตน โดยขณะนี้รันบอทเปนหุนยนต 2 
ขา ที่เดินเร็วที่สุดในโลกเมื่อเทียบกับขนาด
ตัว โดยเดินไดที่ความเร็ว 80 เซนติเมตรตอ
วินาที และมีจุดเดนเมื่อเทียบกับหุนยนตอาซิ
โม คือ เวลากาวเดินขามีลักษณะเหยียดตรง
คลายคน ใชพลังงานนอย ระบบควบคุมไม
ซับซอน ขณะที่หุนยนตอาซิโมเวลากาวเดิน 
เทาจะงอขนานกับพื้น และมอเตอรตองทํา
งานตลอดเวลาใชพลังงานมาก” 
        
       อยางไรก็ดีประโยชนของการพัฒนา
เทคโนโลยีหุนยนตเดินดวยขา น้ี เชื่อวาจะนํา
มาชวยพัฒนางานวิจัยและการศึกษาใน
ประเทศไทยในอนาคตได 3 สวน ดวยกันคือ
        
       1. การนําองคความรูพ้ืนฐานการเดิน
ของคนมาใชพัฒนาขาเทียมที่มีความเฉลียว
ฉลาดที่ไมเพียงแคเดินเทานั้น แตยังสามารถ
ว่ิงและเลนกีฬาสําหรับคนพิการไดดวยโดย
เสียคาใชจายในราคาที่เหมาะสม 
        
       2. การนําเทคโนโลยีหุนยนตเดินดวยขา
คลายสัตว นํามาใชเปนตนแบบในการเรียน
การสอนใหกับนักเรียนที่สนใจศึกษาดานหุน
ยนต รวมถึงชีววิทยาเพื่อดูกลไกการเคล่ือน
ไหวของสิ่งมีชีวิต และ 
        
       3.สรางศูนยการเรียนรูเกี่ยวกับระบบ
โครงขายประสาท เพ่ือปูพื้นฐานความรู ความ
เขาใจการทํางานของระบบประสาทในสิ่งมี
ชีวิตในรูปแบบที่งายมากขึ้น 
        
       (เร่ืองและภาพโดย ศูนยสื่อสารวิทยา
ศาสตรไทย สวทช.) 
 

ขาวลาสุด ในหมวด
สดร.ชวนคนไทยชมปรากฏการณสุริยุปราคา 26 ม.ค. น้ี 
ศูนยการบรรจุหีบหอไทยจัดสัมมนาแนวโนมของบรรจุภัณฑในสหภาพยุโรป
เอ็มเทคชวนนักประดิษฐกระตุนตอมความคิด “ลดโลกรอน” กับ EcoDesign 
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2009
ไอแท็ปเชิญชวนผูสนใจเขารวมอบรมเชิงปฏิบัติการเรื่อง "สารหลอลื่น"
เชิญเยาวชนรวม “มหกรรมสุริยุปราคา” ชมสุริยุปราคาที่จุฬาฯ 

จํานวนคนอาน 1053 คน จํานวนคนโหวต 6 คน

คุณเห็นดวยกับขาว/บทความนี้หรือไม

เห็น
ดวย

ไมเห็น
ดวย

เห็นดวย 6 คน
100 %

ยังไมมีผูไมเห็นดวย
0 %

ความคิดเห็นที่ 5
ดีมากๆ เปนงานนวัตกรรมไทยๆที่นํามาใชไดกับสังคมไทยจริงๆ สนับสนุนเลยจา ออกขาวแบบนี้มาเยอะๆเลย 
000

ความคิดเห็นที่ 4
http://www.youtube.com/results?search_query=robot%2Btiton&search_type=&aq=f 
 
ลองไปดูเจาตัวนี้กันเถอะคุณๆ 
d_takang@hotmail.com

ความคิดเห็นที่ 3
RUNBOT หมายถึง หุนยนตวิ่งครับไมใชเดิน วิ่งดวยความเร็ว 80 cm ตอวินาที 
....

ความคิดเห็นที่ 2
เดินเร็ว 80 เซนติเมตรตอวินาที ตอนาทียังพอเชื่อได แลวไปเทียบกับอาซิโมเนี่ยนะ พูดออกมาไดไง 
Degree Of Freedom

ความคิดเห็นที่ 1
ไปหลายแสนแลวนะ ดร. เหมงเชียว 
เทาเจียด

โปรดอานกฎกติกากอนแสดงความคิดเห็น

1. โปรดงดเวน การใชคําหยาบคาย สอเสียด ดูหม่ิน กลาวหาใหราย สรางความแตกแยก 
หรือกระทบถึงสถาบันอันเปนที่เคารพ 

2. ทุกความคิดเห็นไมเกี่ยวของกับผูดําเนินการเว็บไซต และไมสามารถนําไปอางอิงทาง
กฎหมายได

3. ทีมงานเว็บมาสเตอรขอสงวนสิทธิ์ในการลบความคิดเห็น โดยไมตองชี้แจงเหตุผลใดๆ 
ตอเจาของความคิดเห็นนั้น

4. เพื่อใหการแสดงความคิดเห็นเปนไปตามกฎกติกาที่วางไว ทางผูจัดการออนไลนได
ปรับปรุงระบบการกรองคําใหเขมงวดยิ่งขึ้น กรุณารอสักครู กอนที่ความคิดเห็นของทาน
จะถูกนําขึ้นแสดง

เพื่อใหการแสดงความคิดเห็นเปนไปตามกฎกติกาที่วางไว ทางผูจัดการออนไลนไดปรับปรุงระบบการกรองคําใ
กรุณารอสักครู กอนที่ความคิดเห็นของทานจะถูกนําขึ้นแสดง
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แสดงความคิดเห็นเพิ่มเติม

เลือกรูปภาพแสดงอารมณ ชื่อ/e-mail ของคุณ :  *

 

คุณสามารถใชรูปภาพแสดงอารมณ (Emoticons) เมื่อเขาสูระบบสมาชิกผูจัดการออ

คลิกที่นี่ เพื่อเขาสูระบบหรือสมัครสมาชิก 

       สงความคิดเห็น
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